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Wymagania wstepne

Zna podstawowe zagadnienia zwigzane z inzynierig ruchu drogowego Potrafi analizowaé¢ dane Potrafi
pracowac zespole

Cel przedmiotu
Poznanie zasad modelowania mikrosymulacyjnego Budowa modeli symulacyjnych skrzyzowan

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Wiedza:

1. ma uporzadkowang, podbudowang teoretycznie wiedze ogoing z zakresu techniki, systemow
transportowych i réznorodnych srodkoéw transportu

2. zna podstawowe techniki, metody oraz narzedzia wykorzystywane w procesie rozwigzywania zadan z
zakresu transportu, gtéwnie o charakterze inzynierskim

3. ma wiedze nt. kodeksow etycznych dotyczgcych inzynierii transportu, jest Swiadomy zagrozen
zwigzanych ochrong srodowiska oraz rozumie specyfike systemoéw krytycznych ze wzgledow
bezpieczenstwa (ang. mission-critical systems)



Umiejetnosci:

1. potrafi pozyskiwac informacje z r6znych zrédet, w tym z literatury oraz baz danych, zaréwno w jezyku
polskim jak i w jezyku angielskim, wtadciwe je integrowac, dokonywac ich interpretaciji i krytycznej
oceny, wyciggac wnioski, oraz wyczerpujgco uzasadnia¢ formutowane przez siebie opinie

2. potrafi odpowiednio postugiwac sie technikami informacyjno-komunikacyjnymi, znajdujgcymi
zastosowanie na réznych etapach realizacji przedsiewzie¢ transportowych

3. potrafi wiasciwie zaplanowac oraz wykona¢ eksperymenty, w tym pomiary oraz symulacje
komputerowe, dokonac interpretacji uzyskanych rezultatéw, oraz poprawnie wyciggngc ptyngce z nich
wnioski

4. potrafi, formutujgc i rozwigzujgc zadania z dziedziny transportu, zastosowa¢ odpowiednio dobrane
metody, w tym metody analityczne, symulacyjne lub eksperymentalne

5. potrafi - zgodnie z zadang specyfikacjg - zaprojektowac (stworzy¢ model fragmentu rzeczywisto$ci),
sformutowac specyfikacje funkcjonalng w formie przypadkéw uzycia, sformutowaé wymagania
pozafunkcjonalne dla wybranych charakterystyk jakosciowych) oraz zrealizowac¢ urzgdzenie lub szeroko
rozumiany system z dziedziny srodkéw transportu, uzywajgc wtasciwych metod, technik i narzedzi

Kompetencje spoteczne:

1. ma swiadomos¢ znaczenia wiedzy w rozwigzywaniu problemow inzynierskich oraz zna przyktady i
rozumie przyczyny wadliwie dziatajgcych systemdw transportu, ktére doprowadzit do powaznych strat
finansowych, spotecznych lub tez do powaznej utraty zdrowia, a nawet zycia

Metody weryfikacji efektéw uczenia sie i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

Test koncowy
Projekt indywidualny

Tre$ci programowe

Wprowadzenie do modelowania mikrosymulacyjnego, Programy mikrosymulacyjne - przedstawienie
najbardziej popularnych programow wraz z omoéwieniem ich funkcjonalnosci; Przedstawienie istoty
ujecia mikrosymulacyjnego oraz uporzgdkowanie procesu modelowania. Ogélne omowienie procesu
budowy modelu mikrosymulacyjnego; Wykaz danych do budowy modeli symulacyjnych; Model
zachowania kierowcow; Przedstawienie przyktadowych aplikacji programu; Zapoznanie sie z
oprogramowaniem PTV Vissim

Tematyka zaje¢

1) Wprowadzenie do modelowania, modele mikroskopowe

2) Fundamentalny diagram ruchu, model podgzania za liderem, modele zmiany pasa ruchu
3) Zrodta i metody pozyskania danych do budowy modelu

4) Modelowanie ruchu pieszych

5) Modelowanie makroskopowe - idea i podstawowe zatozenia, modelowanie 4-stadiowe
6) Modele aktywnos$ciowe,

7) Modelowanie wieloagentowe

8) Podstawowe elementy modelu mikrosumulacyjnego w PTV Vissim

- model podagzania za liderem,

- modele zmiany pasa ruchu

- poruszanie sie pieszych, przejscia dla pieszych, schody, windy, przeszkody

- sygnalizacja swietlna

- transport zbiorowy

- zarzgdzanie scenariuszami

Metody dydaktyczne

Wyktad informacyjny (konwencjonalny), Wyktad konwersatoryjny,

Metoda laboratoryjna (eksperymentu) (samodzielne przeprowadzanie eksperymentow przez ucznidéw)
Metoda projektu (indywidualna lub zespotowa realizacja duzego, wieloetapowego zadania poznawczego
lub praktycznego, ktorej efektem jest powstanie dzieta)

Literatura



Podstawowa

1. Gaca S., Suchorzewski W., Tracz M.: INZNIERIA RUCHU DROGOWEGO TEORIA | PRAKTYKA.

Wydawnictwa Komunikaciji i tgcznosci WKL 2014

2. Ortuzar J., Willumsen L.G.: Modelling Transport. John Wiley & Sons, New York, 2001

Uzupetniajgca

1. Hensher D.A., Button K.J. (red).: Handbook of Transport Modelling. Elsevier, Oxford, 2000

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 100 4,00
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 45 2,00
Praca wiasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do zaje¢ 55 2,00

laboratoryjnych/éwiczen, przygotowanie do kolokwiéw/egzaminu,
wykonanie projektu)




